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FICHES 

 

Manuel utilisateur application « gestion des pattes » 
 

(1) Ecran principal : 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

(2) Paramétrage du module Bluetooth, de la durée avant mise en veille et de la sélection du numéro de 
patte (menu paramètre): 
 

 
 

Menu patte : 
Paramétrage, 

Quitter… 

Rotation épaule 

Sélection de la patte et 
inversion du sens de rotation 

de l’épaule 

Visualisation de la 
sélection des pattes 

en 3D 

Connexion vers 
MIMI 

Voyant 
communication 

communicat 

L’écran tactile permet de 
modifier l’angle de vue 3D 

(Faire glisser le doigt) 

Rotation coude 

Rotation poignet 

Consigne de 
position de 

l’articulation 

Couple de 
l’articulation pour 

la patte 
sélectionnée dans 

le menu paramètre 

Ecart de position de  
l’articulation pour 

la patte 
sélectionnée dans 

le menu paramètre 

Sélection du numéro 
de la patte pour le 
retour du couple et 

de l’écart de position 
(Coté gauche 
uniquement) 



Lycée J. Desfontaines,  section Sciences de l’Ingénieur  mimi-communication-manuel-utilisateur.doc Page 2 
   

 

Attention : Le changement de la durée de mise en veille ou du numéro de patte n’est pris en compte par 
« MIMI » que lors d’une demande de connexion réussie.  
 

(3) Connexion au robot (appuis sur le bouton « connexion) 
 

Attention : « MIMI » doit être sous tension avant la demande de connexion. Assurez-vous également que le 
module Bluetooth a été paramétré correctement. La connexion peut prendre plusieurs secondes. En cas de 
problème de connexion arrêtez puis redémarrez MIMI. 
 

 
 
 
 
 
 
 

La période de rafraichissement du couple et de l’écart de position est d’environ 1 seconde. 
 
 
 

Attention : Il est recommandé de se déconnecter avant de quitter l’application.  
 
 
 
 

Les pattes sélectionnées 
apparaissent en jaune sur la 

vue 3D 

Les curseurs permettent de 
modifier la position des 

pattes sélectionnées 

Le robot est 
connecté à la 

tablette 
Ce bouton permet 

maintenant la 
déconnexion 

Attention les valeurs de couple et 
d’écart de position correspondent 

à ceux de la patte sélectionnée 
dans le menu « paramètre » 
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(4) Enregistrement d’une séquence de mouvement (le robot doit être connecté): 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

La mémorisation des trames envoyées correspondantes aux mouvements effectués ainsi que du temps 
entre chaque émission est enregistré dans le fichier « last record » du répertoire « MIMI » accessible sous 
la racine de la tablette. 
Ce fichier texte peut être récupéré sur un PC pour analyse, ou utilisé dans l’application de séquencement 
afin de répéter automatiquement le cycle. 
L’enregistrement doit être arrêté avant de quitter l’application. 
 

 

 

 

 

Appuyer sur menu puis 
« Enregistrement » pour 

démarrer la mémorisation 
des mouvements du robot 

Appuyer sur menu puis 
« Enregistrement » pour 

arrêter la mémorisation des 
mouvements du robot 


